
A gépjármű informatikai rendszerek tantárgy témakörei 

A digitális adatátvitel alapjai 

A digitális átvitel alapjai 
A buszrendszerek fő jellemzői 
A kommunikáció ISO/OSI szintmodellje 
Hálózati topológiák 
Kapcsolat a vezérlőegység és a buszvonal között 
Hálózati kapcsolat az egyes buszrendszerek között 
A buszhálózatok alkalmazása gépkocsikban 
‒ Az elektronikus vezérlőrendszer elemei: 

‒ Szenzorok 

‒ Vezérlőegység 

‒ Beavatkozók (működtetők) 

CAN-busz-hálózatok 

Alkalmazások 

Elvi felépítés 

Az adatküldés folyamata CAN-busz vezetékek 

A feszültségjelek formái 

Az adatátvitel menete, az üzenetkeretek formátuma 

Egyéb üzenetfajták 

Az üzenetkeretek fogadása 

Rendszeren belüli ellenőrzési eszközök a zavarok felismerésére 

VAN-busz-rendszer 

SAE J 1850 (PWM, VPW) 

Haszonjárművek SAE J1939 szerinti CAN-rendszere 

LIN és más buszrendszerek 

Alkalmazás és jellemzők A rendszer felépítése 

A LIN rendszer vezérlése 

Az üzenetek formátuma (protokoll) 

A kommunikáció menete 

Csatlakozás a LIN-busz-vonalhoz 

Sleep üzemmód 

LIN-rendszerek csatolása a CAN-busz-vonalhoz 

Egyéb szubbuszhálózatok (K-Line/L-Line/KWP2000) 

Idővezérelt kommunikációs rendszerek 

‒ TTP (Time TriggeredProtocol) ‒ TT-CAN (idővezérlésű CAN-rendszer) 

‒ Byteflight adatbusz 

FlexRay adatbusz-rendszer 

‒ Alkalmazás 

‒ A FlexRay rendszer fő jellemzői 

‒ Kommunikációs ciklusok 

‒ Szinkronizálás 

Belső hibakezelés, buszvédelem 

Multimédiás buszrendszerek 
MOST buszrendszer 

D2B buszrendszer Bluetooth 

Alkalmazási példák 

Vezetőtámogató rendszerek 

Fejlett vezetőtámogató rendszerek (ADAS), bevezetés 



‒ Intelligens szállítási és szállítmányozási rendszerek A vezetőtámogató rendszerek működése: 
‒ Sávelhagyás-figyelmeztető rendszerek (LDWS) 
‒ Adaptív tempomat (ACC) 
‒ Holttérfigyelés vagy oldalvédelem-segéd (BSD) 
‒ Adaptív távolságifényszóró-szabályozás (AHBC) 
‒ Ütközésveszély-figyelmeztető 
‒ Fejlett vészfékező rendszer (AEBS) 
‒ Keréknyomás-figyelő rendszer (TPMS) 
‒ Álmosságmonitor 
‒ Éjjellátó 
‒ Vezetőfigyelő rendszer 
‒ Információk szélvédőre vetítése 
‒ Egyéb rendszerek [ESP: Áttekintés] 
Érzékelők és beavatkozók a vezetőtámogató rendszerekben 
A vezetőtámogató rendszerek kalibrálása 

Ellenőrző kérdések 

1. Az analóg jelre, vagy a digitális jelre igaz az, hogy két szélső érték között végtelen sok értéke 

lehet? 

2. A soros, vagy a párhuzamos adatátvitelhez kell több jelvezeték? 

3. Nevezzen meg 3-3-3 vezérlőt, érzékelőt, beavatkozót! 

4. Egy adatbusz hány egységet tud összekapcsolni? 

5. Milyen adatátviteli hibát előz meg a csomag-kapcsolt adatátvitel? 

6. Az adatátvitel melyik szintjén határozzák meg a négyszög impulzus feszültségét? (az OSI 

szintmodellben) 

7. Milyen topológia szerint kapcsolódnak az egyes vezérlő egységek a CAN buszhoz? 

8. Rajzolja le, hogyan kapcsolódnak egymáshoz egy vezérlő ezen részei: mikro controller; 

traszmitter; recevier; CAN átalakító? 

9. Írja le az arbitráció folyamatát, amelyben eldől, hogy az egyidejűleg adatot küldő vezérlők közül 

melyik érvényesül! 

10. Ismertesse a CAN üzenet szerkezetét! (üzenet kezdete bit; arbitrációs mező; vezérlési mező; 
adat mező; CRC mező; nyugtázás mező; üzenet vége mező)! Mi az egyes részek funkciója? 

11. Mit jelent az, hogy a CAN-busz-rendszer multimasteres rendszer? 
12. Mit jelent az, hogy a LIN-busz-rendszer egy master és egy, vagy több slave kapcsolatát 

megvalósító rendszer? 
13. Melyik kommunikációs rendszert fejlesztették ki a „vezeték általi” (elektromos vezérlés, 

hagyományos mechanikus helyett) technológiák alkalmazására? 
14. Milyen topológia szerint kapcsolódhatnak az egyes csomópontok a FLEX RAY kommunikációs 

rendszerben? (passzív busz, passzív csillag, aktív csillag, kaszkád aktív csillag, hibrid) 
15. Mivel magyarázható, hogy a MOST kommunikációs rendszerben optikai kábel továbbítja a 

jeleket? 
16. Nevezzen meg legalább öt fejlett vezetőtámogató rendszert! 

17. Milyen környezeti feltételek mellett működik a sávelhagyás-figyelmeztető rendszer? 

18. Milyen többlet funkciókkal rendelkezik az adaptív tempomat mint az egyszerű tempomat? 

19. Ismertesse a keréknyomás jeladóval rendelkező keréknyomás-figyelő rendszer (TPMS) 

működését! 

20. Hogyan állapítja meg az álmosság monitor, hogy a vezető álmos? 

21. Milyen baleresek elkerülésére alkalmazzák a fejlett vészfékező rendszert (AEBS)? 


